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Charakterystyki czasowe podstawowych członów automatyki-człony inercyjny i oscylacyjny .
ZESTAWIENIE WYNIKÓW SYMULACJI

Człon inercyjny:






Człon oscylacyjny:







Schemat symulacyjny układu:





 Charakterystyka skokowa dla K = [1, 3],  T = 1:





 Charakterystyka liniowo-narastająca dla  K = [1, 3],  T = 1





Analiza uzyskanych charakterystyk:





Schemat symulacyjny układu:








Analiza uzyskanych charakterystyk:





 Charakterystyka impulsowa dla K = [1, 3],  T = 1:





 Charakterystyka skokowa dla K = 1, T = [0.2, 4]





 Charakterystyka liniowo-narastająca dla  K = 1, T = [0.2, 4]





Analiza uzyskanych charakterystyk:





 Charakterystyka impulsowa dla K = 1 oraz T = [0.2, 4]





 Charakterystyka skokowa dla  K = [1, 3], T = 1, ζ=0.4





Charakterystyka skokowa dla   K = 1, T = [0.1, 2], ζ=0.4





Analiza uzyskanych charakterystyk:





Charakterystyka skokowa dla   K = 1, T = 1,  ζ=[0.01, 0.5, 1]








